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    这套系统配备有特殊的附属传感器和软件

模块，用于满足硬岩掘进中的恶劣环境以及双

护盾掘进机的特殊几何设计。

    所有的硬件组件都是专为适应隧道施工的

恶劣环境而开发的。全站仪和激光靶之间有一

束可见的激光（等级为3R），用于计算方位。

通过测量自动开合棱镜和从外置的双轴倾斜仪

采集的数据，可以计算出撑靴的轴线。

    系统保存完整的掘进数据备档到数据库

中，以备用来生成报告，导出数据（XLSX，

CSV）或者其它分析。系统提供的丰富数据信

息确保了掘进机姿态的最佳控制，保证掘进机

与隧道设计轴线保持最小的偏差。掘进机姿态

及趋向信息会连续地显示在操作人员面前，易

于实现在竖曲线及平曲线上对掘进机进行操控，

前盾和撑靴之间的滚动角偏差也同样会被计算

和显示出来。

     TUnIS 双护盾导向系统是专门为双护盾掘进机设计研发的产品。系统基于架设在掘

进机内部的全站仪和激光靶，可精确测量隧道掘进机的真实姿态。
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   同时，此系统可提供掘进机的俯视图和侧视图，背景图片可以是航片、卫片

和绘图等。因此，可以根据设置的视图显示项目进展情况，以及实现了对项目关

键信息的图像监控。

TUnIS 双护盾导向系统

应用范围：

 应用于大直径隧道的双护盾硬岩掘

进机

 自动精确计算掘进机姿态

 撑靴与前盾之间的滚动偏差控制

 连续及稳定的显示姿态

 软件指导前移全站仪测站

可与多种类型掘进机/生产商进行PLC

连接

实时姿态确认

    另一个可视化模块提供“路径图”，用于显示所有计算出的撑

靴盾体的姿态。

    形象化的视图有助于分析掘进机的漂

移，可用来补偿导向以及进行管环选型。

 TUnIS软件提供一个重要的辅助指导，

用于自动前移全站仪测站，此项功能具备

极大的优势，特别是在掘进机测量通道受

限或空间狭小时，并且在激光短时间中断

时，仍然能够持续计算掘进机姿态并将姿

态提供给掘进机司机。

节省安装空间

前移全站仪易于操作，尽可能地减少

工作时间

 

系统特点

系统功能

TUnIS管环选型程序

TUnIS办公室监控系统

VMDS数据管理系统

RCMS管环收敛测量系统

SDS管片管理系统

SluM自动盾尾间隙测量系统

配套系统
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